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Ðåøåíèÿ îäíîìåðíîãî ñòàöèîíàðíîãî óðàâíåíèÿØð¼äèíãåðà−y′′+q(x)y =
ω2y, ðàññìàòðèâàåìîãî íà îòðåçêå [0, b], ìîãóò áûòü ïðåäñòàâëåíû êàê îá-
ðàçû ðåøåíèé ïðîñòåéøåãî óðàâíåíèÿ −y′′ = ω2y ïîä äåéñòâèåì îïåðàòîðà
ïðåîáðàçîâàíèÿ T èìåþùåãî âèä

Tu(x) = u(x) +

∫ x

−x
K(x, t)u(t) dt, x ∈ [0, b].

Â äîêëàäå ðàññêàçûâàåòñÿ êàê, èñïîëüçóÿ ðàçëîæåíèå èíòåãðàëüíîãî ÿäðà
K â ðÿä ïî ñèñòåìå îðòîãîíàëüíûõ ìíîãî÷ëåíîâ, ïîëó÷àþòñÿ ïðåäñòàâëåíèÿ

c(x, ω) = cosωx+ 2

∞∑
n=0

(−1)nβ2n(x)j2n(ωx),

s(x, ω) = sinωx+ 2

∞∑
n=0

(−1)nβ2n+1(x)j2n+1(ωx)

(çäåñü jk îáîçíà÷àåò ñôåðè÷åñêóþ ôóíêöèþ Áåññåëÿ) äëÿ ðåøåíèé óðàâ-
íåíèÿ, ïîêàçûâàþòñÿ óäîáíûå äëÿ ÷èñëåííîãî ðàññ÷åòà ôîðìóëû äëÿ êî-
ýôôèöèåíòîâ è äîêàçûâàþòñÿ îöåíêè äëÿ îñòàòêà ðÿäà, íå çàâèñÿùèå îò
ñïåêòðàëüíîãî ïàðàìåòðà.

Ïîõîæèå ðåçóëüòàòû ïîëó÷åíû è äëÿ âîçìóùåííîãî óðàâíåíèÿ Áåññåëÿ

−y′′ + `(`+1)
x2 + q(x)y = ω2y.
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